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SLIDE BUSH
El rodamiento lineal NB es un mecanismo de movimiento lineal que 
utiliza un movimiento rotacional de balines. Puesto que el movimiento 
lineal se obtiene usando un mecanismo simple, el movimiento lineal 
puede ser usado en una gran variedad de aplicaciones, incluyendo 
equipo de transporte, equipo de procesamiento de alimentos y 
equipos de fabricación de semiconductores.

C-2

ESTRUCTURA Y VENTAJAS

Mecanismo Compacto
El movimiento lineal NB utiliza un eje redondo para 
guiado, resultando en ahorro de espacio, lo que 
permite diseños compactos.

Una Gran Variedad de Tipos y 
Métodos de Instalación
El movimiento lineal NB está disponible en varios 
tipos: estándar, juego ajustable, abierto, brida, etc., 
para varias aplicaciones.  

Selección de Conformidad con el 
Medio Ambiente
Los movimientos lineales NB están disponibles en  
estándar y tipos de anti-corrosión. Las opciones 
disponibles incluyen el acero de retención adecuado 
para su uso en ambientes hostiles y la retención 
de resina de baja exigencia acústica, y de bajo 
costo. Otras opciones pueden ser especificadas de 
acuerdo a las exigencias de aplicación.

Compatibilidad
El movimiento lineal NB es totalmente compatible 
con una gran variedad de tipo de ejes.
Baja Fricción
La superficie de la pista de rodadura tinen un 
rectificado de precisión. Debido a que la superficie 
de contacto entre los balines y el camino de 
rodadura es mínimo, el rodamiento lineal NB 
proporciona una baja fricción comparado con otros 
mecanismos de movimiento lineal.

Series GM
El rodamiento lineal GM hace un uso eficiente de 
la resina de las sub-partes por lo que es posible 
lograr una reducción del peso total de 30 ~ 50% en 
comparación con el rodamiento lineal SM. El tramo 
de retorno del balin está hecho de un material de 
resina, que sirve para la operación de poco ruido. 
También, la rentabilidad que ofrece el movimiento 
lineal permite que su uso se expanda en muchas 
aplicaciones.

Series Typo Estándar
Las series tipo estándar tienen una unidad de 
movimiento lineal NB y un tipo estándar de 
alojamiento. Una variedad de tipos estándar 
están disponibles como los de mecanizado de 
precisión, los hechos de resina, y las unidades 
costo-efectivas, cada uno contribuye a una mayor 
precisión, un ligero peso, bajo costo y ahorro de 
tiempo de diseño, respectivamente.
Serie FIT
La serie FIT es una combinación de movimiento 
lineal NB y el eje mecanizado con precisión. Un 
mejor ajuste entre el movimiento lineal y el eje logra 
un suave y alto rendimiento cumpliendo con los 
requisitos del cliente.
(Ver página F-16) 

Figura C-1 Estructura Básica de Movimiento Lineal NB  (SM, KB, SW)

anillo lateral

cilindro exterior jaula retenedora

bolas
bolas

anillo lateral

cilindro exterior brida jaula retenedora
tipo SM tipo SMF 



C-14

TIPO SM
－ Tipo Estándar －
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